Elektrik-Elektronik Miihendisligi Bslimi / Elektrik-Elektronik Mithendisligi Bolimii / Lisans (%100 ingilizce)

Ders Kodu Ders Adi Teorik Uygulama Laboratuvar Yerel Kredi AKTS
EEE445 INTRODUCTION TO INTELLIGENT CONTROL SYSTEMS 2,00 1,00 0,00 3,00 6,00
Ders Detayi
Dersin Dili : Ingilizce
Dersin Seviyesi . Lisans
Dersin Tipi : Segmeli
On Kosullar : Var
Dersin Amaci : Bu ders akilli kontrol sistemleri kavramlarini ve dogrusal olmayan sistemler icin ydntemlerini saglayacaktir. Ders, 6grenme ydntemlerini, yapay sinir aglarini ve
optimizasyon tekniklerini igerir. Bu tur dogrusal olmayan kontrol ydntemleri, dogrusal olmayan kontrol sistemleri i¢in tanitilacak ve kullanlacaktir.
Dersin igerigi . Akilll kontrol sistemlerine giris, 6grenme yontemleri, optimizasyon teknikleri, yapay sinir aglari, bulank mantik ve genetik algoritmalar ile ilgilidir. Ders yapay

Dersin Kitabi / Malzemesi /
Onerilen Kaynaklar

Planlanan Ogrenme Etkinlikleri
ve Ogretme Yontemleri

Ders igin Onerilen Diger
Hususlar

Dersi Veren Ogretim Elemanlan

Dersi Veren Ogretim Elemani
Yardimcilan

Dersin Veriligi

En Son Giincelleme Tarihi:

Ders Ogrenme Ciktilari

Bu dersi tamamladiginda égrenci :

sinir aglari ve makine 6grenimi tabanli kontrol uygulamalari konularini igerecektir; .

: (Automation and Control Engineering) Yung C. Shin, Chengying Xu - Intelligent systems_ modeling, optimization, and control-CRC Press (2009) (Intelligent

Systems, Control and Automation _ Science and Engineering 38) Spyros G. Tzafestas (auth.), Spyros Tzafestas (eds.) - Web-based control and robotics
education-Springer Netherlands (2009)

: Ylz yiize 6grenim, sunum, uygulamalar

: EEE302 6nsart

: Prof. Dr. Savas Sahin
: Prof. Dr. Savas Sahin

: YUz ylze, sunum, uygulamalar

1 temel 6grenme ydntemlerini anlayabilecektir

2 Alanin optimizasyon teknikleri / algoritmalari ile akill kontrol sistemlerine girisini bilir.
3 Yapay sinir aglarini ve uygulamalarini anlayabilecek

4 Noro kontrol sistemini ve uygulamalarini anlayabilecektir.<br />

5 sentetik sistemler icin gesitli dogrusal olmayan kontrol algoritmalari uygulama olarak tasarlayabilecekir.

On Kosullar
Ders Kodu Ders Adi Teorik Uygulama Laboratuvar Yerel Kredi AKTS
EEE302 KONTROL SISTEMLERI 3,00 2,00 0,00 5,00 7,00
Haftallk Konular ve Hazrliklar
Dersin
Ogrenme
Teorik Uygulama Laboratuvar Hazirlik Bilgileri Ogretim Metodlarn Ciktilan
1.Hafta *Girig
2 Hafta *Esnek Hesaplama Teknikleri
3.Hafta *Yapay Sinir Aglari
4 Hafta *Verimli Egitim Algoritmalar
5.Hafta *Cok Katmanli ileri Beslemeli
Sinir Aglan
6.Hafta *Dogrusal Olmayan Sistemlerin
Modellenmesi
7.Hafta *lleri Beslemeli Aglari Kullanarak
Dinamik Sistem Tanmlamasi
8.Hafta *Noro Kontrol
9.Hafta *Ara sinav *Soru ve Cevap

10.Hafta *Bulank mantik

11.Hafta *Bilgi Tabanli Bulanik Kontrol

12.Hafta *Evrimsel Algoritmalar
13.Hafta
14.Hafta
15.Hafta

Degerlendirme Sistemi %

1 Vize : 30,000

3 Final : 40,000

*Sistem Uygulama
*Sistem Uygulama

*Sistem Uygulamasi



4 Uygulama / Pratik : 30,000

AKTS s Yiiki
Aktiviteler Sayr  Siiresi(Saat) Toplam is Yiikii
Odev/ Assignment 5 20,00 100,00
Derse Katilim / Attending lectures 14 3,00 42,00
Vize / Midterms 1 3,00 3,00
Ders Sonrasi Biresysel Calisma / Individual study after lecture 14 1,00 14,00
Ders Oncesi Biresysel Calisma / Individual study before lecture 14 1,00 14,00
Uygulama / Pratik Sonrasi Biresysel Calisma / Individual study after Application/ Practice 5 3,00 15,00
Final Sinavi Hazrlik / Preparation for final 1 5,00 5,00

Toplam: 193,00
Toplam Is Yiikii/ 30 (Saat): 6

AKTS : 6,00
Program Ogrenme Ciktisi lligkisi
P.C.1 P.G.2 P.C.3 P.C.4 P.G.5 P.C.6 P.C.7 P.C.8 P.C.9 P.G.10 P.C.11
0.G.1 0 3 3 0 4 0 0 0 0 0 0
0¢.2 0 3 4 3 4 0 0 0 0 0 0
0¢.3 0 4 3 3 4 0 0 0 0 0 0
0.c.4 0 4 3 3 4 0 0 0 0 0 0
0.¢c.5 0 4 4 0 4 0 0 0 0 0 0
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