2209/A (2023-2024 Akademik Takvimi)

NO ADI SOYADI PROJE ADI PROJE
DANISMANI
1 AFFFy SHH*En Gorme Engelli Bireyler igin Android Tabanli Otomatik | Dog. Dr. Volkan
Goriintii Altyazilama Uygulamasi Kilig
2 CHHxg K¥**¢ Akill Fabrika Modelinin Coppeliasim Ile Dijital Dr. Ogr. Uyesi
Ikizinin Olusturulmasi Ve Uriin Performans Analizinin| Kamil Cetin
Yapilmasi
3 Y*ER] K***g Kampiis Icinde Hiz Limitlerini Asan Araclarin Dért- | Dr. Ogr. Uyesi
Rotorlu Tha Ile Tespiti Ve Plaka Okumasi Kamil Cetin
4 Sikke [JHikt Dogrusal Olmayan Top-Cubuk Sistemi Deney Ars Gor. Mehmet
Diizenegi Tasarinu Ve Otomatik Ayarli P1id ile Ugur Soydemir
Kontrolii
5 U***p TH**r Kontrol Uygulamalari I¢in Python Tabanli Gergek | Ars Gor. Mehmet
Zamanl1 Benzetim Ortami Tasarimi Ugur Soydemir
2209/B (2023-2024 Akademik Takvimi)
NO ADI SOYADI PROJE ADI PROJE
DANISMANI
1 H***t Tx** Sanayi Tipi Camasir Makinesi Stkma Siireci Icin Plec | Prof. Dr. Savas
Tabanl Titresim Engelleyici Balans Kontrol Sistem Sahin
Tasarimi
2 S*F**EmM T***k Sanayi Tipi Camasir Makinesinde Kablosuz iletisim | Prof. Dr. Savas
Modiilii ile Mobil Uygulama Tasarimi Sahin
3 Dy DHkE) Derin Ogrenme Tabanli Gériintii Isleme ile Robot Dr. Ogr. Uyesi
Kollu Mobil Robotun Otonom Hareket Planlamasi Ve | Kamil Cetin
Uygulamas1
4 B***n S***u Edge Computing Yaklagimiyla Rss1 Tabanli Gergek | Prof. Dr. Merih

Zamanl1 Lokasyon Takip Sistemi

Palandoken




